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一、课程负责人

课程负责人苗振腾，1985.1，硕士研究生，维修电工高级技师，电工考评员，

讲师、工程师职称。具有 10 年高职一线教学经验，主要研究领域为智能控制技

术。

课程负责人高职教育经验丰富，被任命为学生导师及班主任，履职期间受到

学生认可，具有良好师德。教学质量受到师生广泛的认可，带领课程团队积极开

展信息化教学改革，将“混合式教学—岗位技能训练—技能竞赛”融于信息化混

合式教学中，取得了良好的教学效果。教学期间，获得校级课堂教学质量优秀奖。

课程负责人近五年教学情况如下表所示：

表 1 课程负责人教学情况

课程名称 教学时间 课时

《机器人传感器与检测技术》、《机器人液

压与气动技术》
2020—2021 学年 354

《机器人传感器与检测技术》、《自动化生

产线安装与调试》
2019—2020 学年 346

《传感器技术与应用》、《自动化生产线安

装与调试》
2018—2019 学年 420

《中级维修电工培训》、《自动化生产线安 2017—2018 学年 450



课程名称 教学时间 课时

装与调试》

《传感器技术与应用》、《中级维修电工培

训》
2016—2017 学年 440

课程负责人开展教科研情况如下表所示：

表 2 课程负责人科研情况

序号 课题名称 课题来源 立项时间 主持人排名

1
基于模糊算法控制的 AGV

避障策略研究
广东省教育厅 2020.9 主持

2
《机器人传感器与检测技

术》精品在线开放课程

广东碧桂园

职业学院
2020.11 主持

3

基于工作过程系统化的混

合式教学模式改革——以

《机器人液压与气动技术》

课程为例

广东碧桂园

职业学院
2021.2 主持

4

2021“课程思政”示范课

程建设项目——《机器人传

感器与检测技术》

广东碧桂园

职业学院
2021.9 主持

5

基于交互式信息化手段的

高职分层教学实践与研究

——以《单片机技术与应

用》课程为例

广州城建职

业学院
2017.8，已结题 主持

6
《单片机技术与应用》精

品在线开放课程建设

广州城建职

业学院
2017.9，已结题 主持

发表教改论文 2篇，科研论文 6篇，其中 1篇获得 EI 检索，如下表所示：

表 3 课程负责人发表论文



序号 论文名称 期刊 发表时间 排名

1

Research on dynamic

obstacle avoidance path

planning strategy of AGV

Joural of

Physics
2021 年

（EI 检索）
第一

2
智能扫地机器人控制系统

设计
电子世界 2019 年 第一

3

基于信息化手段的高职分

层教学研究--以单片机课

程为例

数字化用户期

刊
2018 年 独立

4
基于单片机控制的 RFID 门

禁系统设计
电子世界 2018 年 独立

5
基于 GSM 远程控制的智能

家居系统开发
电脑与电信 2017 年 独立

6
大气污染智能检测设备的

设计
电子世界 2017 年 独立

7
基于贯穿项目的单片机教

学的探索

素质教育论坛

期刊
2013 年 独立

8
UG 齿轮参数化设计的二次

开发

机械工程与自

动化
2013 年 第一

课程负责人获得奖励如下表所示：

表 4 课程负责人获得奖励

序号 奖励 授奖单位 时间 排名

1 校级教学质优秀奖量
广东碧桂园职业

学院
2021.9 独立

2
广东省高职院校教学能

力大赛三等奖
广东省教育厅 2021.8 第二

3
广东省高职院校职业技

能大赛二等奖
广东省教育厅 2021.5 第一

https://d.wanfangdata.com.cn/periodical/dzsj201924109
https://d.wanfangdata.com.cn/periodical/dzsj201924109
https://d.wanfangdata.com.cn/periodical/szhyh201818185
https://d.wanfangdata.com.cn/periodical/szhyh201818185
https://d.wanfangdata.com.cn/periodical/szhyh201818185
http://qikan.cqvip.com/Qikan/Article/Detail?id=7000996842
http://qikan.cqvip.com/Qikan/Article/Detail?id=7000996842
http://doc.paperpass.com/journal/20170046gddnydx.html
http://doc.paperpass.com/journal/20170046gddnydx.html
http://www.cqvip.com/QK/94357X/201708/671978071.html
http://www.cqvip.com/QK/94357X/201708/671978071.html
http://qikan.cqvip.com/Qikan/Article/Detail?id=44731292
http://qikan.cqvip.com/Qikan/Article/Detail?id=44731292
http://qikan.cqvip.com/Qikan/Article/Detail?id=45980496
http://qikan.cqvip.com/Qikan/Article/Detail?id=45980496


4
“蓝桥杯”大赛优秀指

导老师

工业和信息化部

人才交流中心
2020.10 独立

5

广东省职业院校技能大

赛职业院校教学能力比

赛三等奖

广东省教育厅 2019.10 第三

6
广东高职院校信息化教

学设计大赛三等奖
广东省教育厅 2017.9 第一

课程负责人发表实用新型专利 2项，如下表所示：

表 5 课程负责人获得专利

序号 名称 类型 专利号 申请人

1 一种用于机电工程的设

备安装底座

实用新型 CN20202001803

2.5

苗振腾

2 一种机电工程用工具存

放箱

实用新型 CN20202001799

0.0

苗振腾

课程负责人指导学生开展校级大创项目 3项，如下表所示：

表 6 课程负责人指导大创项目

项目负责人 项目名称 来源 日期 指导教师

黄家宝
实训室分布式智能

管理系统

广东碧桂园职

业学院
2021.1-2023.1 苗振腾

刘秀霞
水域清理智能机器

人

广东碧桂园职

业学院
2021.1-2023.1 苗振腾

程嘉宝
楼宇智能快递机器

人

广东碧桂园职

业学院
2021.1-2023.1 苗振腾

课程负责人编制校本实训教材 4本，如下表所示：

https://wenku.baidu.com/view/7c831ef95a1b6bd97f192279168884868662b80b
https://wenku.baidu.com/view/7c831ef95a1b6bd97f192279168884868662b80b
https://wenku.baidu.com/view/32558e9158cfa1c7aa00b52acfc789eb162d9e5b
https://wenku.baidu.com/view/32558e9158cfa1c7aa00b52acfc789eb162d9e5b


表 7 课程负责人编制校本实训教材

课程名称 日期 编制人

机器人传感器与检测技术 2020.3 苗振腾

机器人液压与气动技术 2020.9 苗振腾

自动化生产线系统安装与调试 2019.3 苗振腾

电气控制系统安装与调试 2021.8 苗振腾



二、团队成员

1、梁荣新

课程团队主要成员，1959.3，中共党员，博士，三级教授，从事

教学、科研及行政管理工作。曾经主持参与过十多项省、市级教科研

项目的研究，获得多项省市级荣誉,发表的论文中有 3 篇被 EI 收录。

先后毕业于华南工学院无线电专业（本科）、湖南大学理论电工

专业（硕士）、华南理工大学电路与系统专业（博士）。曾在广东高

校从事电工技术、电子技术、电气技术方面的教学、科研及行政管理

工作，先后担任过教研室主任、系主任、教务处长、科研处长、党总

支书记等职务。曾任广东省高等学校职称评审委员会学科组和高评委

成员、教育部高职院校自动化类专业教学指导委员会委员。曾获广东

省高等教育优秀教学成果一等奖 2 项、二等奖 2项。曾荣获“茂名市

优秀青年知识分子”、“中国石油化工总公司优秀青年知识分子”、

“广东省南粤教坛新秀”等荣誉称号。

曾主持或参与“茂名市化学制品总厂水泵变频调速系统的研

制”、 “电流传输器在电流模式信号处理中的应用研究”、“技术

师范院校应用型高素质人才培养模式的实践探索”等十多项省、市级

教科研项目的研究。研究方向主要有：电工理论及新技术、电流模式



信号处理等。在《电子学报》、《仪器仪表学报》、《电子科学学刊》

等国内重要学术刊物发表论文 20余篇，3篇学报刊出论文被EI收录，

其中“用改进型电流传输器实现理想浮地电感器”获广东省自然科

学优秀论文三等奖。

2、申耀武

最高学历 研究生

职称 副教授

研究方向 智能控制技术

主要奖励

和荣誉

1、2021 年获得广东碧桂园职业学院“优秀教师”荣誉

称号。

主要教科

研项目

1、2020 年 3 月，主持广东省教育厅 2019 年度广东高校

科研平台和项目“寻声定位导航全向移动机器人设计研

究”。

2、2021 年 3 月，主持广东省职业技术教育学会第四届

理事会科研规划项目 2021-2022 年度课题“智能控制技



术专业职业能力本位与可持续发展的人才培养模式研究

与实践”。

3、2021 年 1 月，主持 2019-2020 学年院级高等职业教

育质量工程项目“基于创新能力培养的机械基础课程教

学改革实践研究”。

主要论文 1、综采面液压支架嵌入式监控系统设计，煤炭技术，

2018.01。

2、基于力觉信息的工业机器人力跟随研究，机械设计，

2021.08。

3、林果业高枝修剪机械手的设计与试验，农机化研究，

2020.2。

指导学生

获奖

1、2020 年 7 月，共青团广东省委员会主办的第十二届

“挑战杯”广东大学生创业大赛，获铜奖 2 项。

2、2020 年 12 月，广东省职业院校技能大赛学生专业技

能竞赛“工业机器人技术应用”赛项获一等奖 1 项。

3、2021 年 5 月，指导学生参加广东省职业院校学生专

业技能大赛（高职组）CAD 机械设计赛项获一等奖 1 项，

二等奖 1 项。

4、2021 年 7 月，指导学生参加第十六届“挑战杯”广

东大学生课外学术科技作品竞赛获二等奖 2 项。

https://kns.cnki.net/KNS8/Navi?DBCode=CJFD&BaseID=JXSJ
https://kns.cnki.net/KNS8/Detail?sfield=fn&QueryID=5&CurRec=2&recid=&FileName=NJYJ202009013&DbName=CJFDLAST2020&DbCode=CJFD&yx=&pr=&URLID=
https://kns.cnki.net/KNS8/Navi?DBCode=CJFD&BaseID=NJYJ


3、张校磊

最高学历 硕士

职称 副教授

研究方向 传感器网络

主要奖励

和荣誉

1、2016 年获山西省信息化教学大赛三等奖

2、2021 年获广东省职业院校技能大赛教学能力比赛三

等奖

主要教科

研项目

1、2018 年立项物联网体系结构与实现方法的比较研究

2、2019 年立项“命运共同体视角下校企合作的行动方

案和保障机制的研究”

主要论文 1、一种适用于煤矿安监网络的路由协议研究，2016.5，

《长沙大学学报》

2、基于无线传感器网络的温室群远程监测控制系统的设

计，2016.12，《成都工业学院学报》

3、基于 WSN 的农作物光环境调节系统设计，2017.11，

《黑龙江工业学院学报》

指导学生 1、2018 年山西省“互联网+”创新创业大赛获二等奖



获奖 2、2019 年山西省职业院校技能大赛 4G 全网建设大赛获

三等奖

3、2020 年广东省职业院校技能大赛嵌入式技术应用开

发赛项获三等奖

4、2021 年广东省职业院校技能大赛嵌入式技术应用开

发赛项获二等奖

4、潘杰

最高学历 硕士研究生

职称 副教授

研究方向 智能控制技术、工业机器人

主要奖励

和荣誉

1、、2021 年 9 月获得优秀学生导师荣誉，广东碧桂园

职业学院。

2、2019 年 5 月获得大学生创新科研项目优秀辅导教师

荣誉，郑州升达经贸管理学院。

主要教科

研项目

1.创新创业背景下地方应用型本科院校电子产品开发课

程群建设研究，河南省民办高校协会，主持，



2019.09-2020.06。

2. 基于 S7-1200 及 Profinet 总线的晾板控制系统的开

发与研究，河南省科技厅科技攻关项目，参与，

2016.01-2017.08。

3.单片机仿真实验室建设，河南省教育厅，参与，

2012.01-2013.12。

4.河南省网络文化产业发展问题与对策，河南省科技厅，

参与，2012.10-2013.10。

主要论文 1.基于 RobotStudio 三维模型的曲线特征自动生成机

器人焊接运动轨迹研究,《装备维修技术》,2021 年 5 月。

2.高职院校校企合作、产教融合内涵建设研究，亚太教

育，2021 年 4 月。

3..创新创业背景下地方应用型高校电子产品开发课程

群设置研究，电脑知识与技术，2020.04。

4.基于无线通信技术的电生物信号采集测试研究，电脑

知识与技术，2019.09。

5.基于改进活动轮廓模型的图像分割，微电子学与计算

机，2016.06。

指导学生

获奖

1、例如 2019 年 9 月，全国大学生电子设计竞赛获得河

南省一等奖。

2、2019 年 6 月，第第十四届全国大学生”挑战杯“科

技制作大赛河南省二等奖。

3、2017 年 5 月，第四届河南省大学生机器人设计大赛，

河南省一等奖。

http://shengda.rcloud.edu.cn/business/product/jdproduct.do?actionType=view&bean.id=8080b77d424a4eeb01429c8a466c1105&pageFrom=commonList


5、梁健恒

最高学历 本科

职称 无

研究方向 智能信息处理

主要奖励

和荣誉

1、2020 年获得嵌入式技术应用竞赛省级二等奖.

2、2021 年教学能力比赛省级三等奖

主要教科

研项目
1、2020 年立项校级大学生创新创业比赛

主要论文 1、拐杖式智能伞

2、阶梯广告投放系统设计

指导学生

获奖

1、2020 年获得嵌入式技术应用竞赛省级二等奖.

2、2020 年立项校级大学生创新创业比赛

6、冯朱建

男，37岁，博士，碧桂园集团旗下广东博智林机器人有限公司，

副总监，从事建筑机器人项目研发、项目技术管理等工作。

主要研究方向：智能机电系统总体设计、非线性信号与图像处理、技

术应用与项目管理，先后获得国家发明专利 10 余项。


